UNIVERSIDAD MICHOACANA DE
SAN NICOLAS DE HIDALGO

FACULTAD DE INGENIERIA ELECTRICA

Nombre de la materia: Laboratorio de Control de Maquinas Eléctricas Il
Clave: IA0004-L

No. de horas/semana: 2

Total de horas: 32

No. de créditos: 4

Prerrequisitos: * (%)

Objetivo general: Que el alumno adquiera la destreza del control de las maquinas de CA y CD utilizando el enfoque

vectorial.

Contribucién alos atributos de egreso y su nivel de aportacién

e AE1. Aplicar los conocimientos de ingenieria adquiridos durante sus estudios para elaborar (Avanzado)
proyectos de ingenieria que resuelvan problemas especificos.
e AE2. Identificar, formular y resolver problemas de ingenieria mediante un pensamiento critico y (Avanzado)
asertivo, basados en los principios de ciencias basicas e ingenieria.
o AEA4. Intercambiar su conocimiento y puntos de vista con profesionales del &rea e integrarse en (Medio)
equipos de trabajo multidisciplinarios.
Programa sintético
1. Construccion fisica de las MAquINas EIECHTICAS || ||| .. ... ....c.ceerrrereresersrsessssesesssessssssssssssssssessssenssssases, 2 hrs.
2' ReCtiﬁcadores € inVerSOreS I ............................................................................................................... 2 hrs'
3' ReCtiﬁcadoreS € inversores ” .............................................................................................................. 2 hrS.
4' EXamen .......................................................................................................................................... 2 hrs'
5 MiCrOCOntrOIadOreS l .......................................................................................................................... 2 hrS.
6 MicrocontrOIadores ” ......................................................................................................................... 2 hrS.
7 MiCrOCOntrOIadOreS ”I ........................................................................................................................ 2 hrS.
8 MiCI‘OCOﬂtI’OladoreS lV ........................................................................................................................ 2 hrs'
9 EXamen .......................................................................................................................................... 2 hrS.
10 Contr0| de un mOtor de CD l .............................................................................................................. 2 hrs'
11 Contr()l de un mOtOI‘ de CD ” ............................................................................................................. 2 hrs'
12. Control de la maquina de INdUCCION | ||| reeeeeeerereseraeseras e sessesesassesas e s sas e eassesasasanens 2 hrs.
13. Control de la maquina de INUCCION Il || e rereseresse e eae e sasaesesse e sas e eeeae e sanaenanans 2 frs.
14. Control de la maquINA SINCTONA L ||| . . . ieeeeeeseresesesseseeas e sssaesesassesssassesassesasassesesesasssnsnsenssanas 2 hrs.
15. Control de la maquina SinCrona Il ||| . .. eeeeereessseeeseresas e eas e s sas e sasaesasse e sassesasassesssssranaen 2 frs.
16. Examen 2 hrs.
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Programa desarrollado

1. Construccion fisica de las MAquiNas EIECHTICAS | ||| .. . .......ccccerrereresersssersrsssesssessssesssssssssssessssesssssanes, 2 hrs.
2' ReCtiﬁcadores € inVerSOreS I ............................................................................................................... 2 hrs'
3' ReCtiﬁcadores € inversores ” .............................................................................................................. 2 hrS.
4' EXamen .......................................................................................................................................... 2 hrs'
5' MiCrOCOntrOIadOreS l .......................................................................................................................... 2 hrS.
6' MicrocontrOIadores ” ......................................................................................................................... 2 hrS.
7' MiCrOCOntrOIadOreS ”I ........................................................................................................................ 2 hrS.
8' MiCrOCOntrOIadoreS lV ........................................................................................................................ 2 hrs'
9' Examen .......................................................................................................................................... 2 hrS.
10 Contr0| de un m0tor de CD l .............................................................................................................. 2 hrs'
11 Contr()l de un mOtOr de CD ” ............................................................................................................. 2 hrs'
12. Control de la maquina de INUCCION | ||| reeeeereresessesesas e e ssesesas e sas e e sae e easseasasnens 2 hrs.
13. Control de la maquina de INUCCION Il ||| eerrereres e eesae st ese e sasaesesse e sas e s ese e sanseennans 2 frs.
14. Control de la maquINA SINCTONA L ||| . . . iiceeeesereseseeaeseeas e sesaesessssesssas e sassesasassssesesanssnenasnssanas 2 hrs.
15. Control de la maquina SinCroNa Il | ||| .. .. ceceeerereesseeesesesas e sas e sssas e sas e sasae e sassesasaesesnssssanaen 2 frs.
16. Examen 2 hrs.

Bibliografia basica:

Electric drives an integrative approach; Mohan, N.; Mnpere, 2003.
Electrical Machines, Drives, and Power Systems; Theodore Wildi; 5th ed.; Prentice-Hall.

Bibliografia complementaria:

Power Electronics and Variable Frequency Drives: Technology and Applications; Bose, B. K., editor; IEEE Press, 1997.
Electric Drives; Boldea, I., Nasar, S. A.; 3rd Edition; CRC Press, 2017.

Principles of Electric Machines with Power Electronic Applications; El-Hawary, M. E.; 2nd ed, IEEE Press; Wiley-
Interscience, 2002.Analysis of Electric Machinery and Drive Systems; Krause, P. C., et al.; 2nd ed, IEEE Press, 2002.
Vector Control and Dynamics of AC Drives; Novotny, D. W. and Lipo, T. A.; Clarendon Press; Oxford University Press,
1996.

Dynamic Simulation of Electric Machinery: Using MATLAB/SIMULINK; Ong, C. M.; Prentice Hall PTR, 1998.

Control of Induction Motors; Trzynadlowski, A.; Academic Press, 2001.

Fundamentals of Electrical Drives; Veltman, A., Duco, P. and de Doncker, R.; Springer, 2018.

Microcontrolador PIC16F84 desarrollo de proyectos; Palacios, E., Remiro, F., Lépez, L. J.; Alfaomega

Metodologias de ensefianza-aprendizaje:

¢ Revision de conceptos, andlisis y solucién de problemas en clase (X)
e Ejercicios fuera de clase (tareas) (X)
e Practicas de laboratorio en una materia asociada (X)
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Metodologias de evaluacion:

« Asistencia (X)

e Tareas (X)

e Examenes de academia o departamentales (X)
Revisores:

Dr. Carlos Pérez Rojas
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